2.1.2) Brevetto no 0001386595.

La domanda di brevetto di cui si tratta & stata depositata dalla Bromas Srl
in data 23/06/2008 col titolo di"Sistema di guida a infrarossiper carrelli
a guida automatica., ed identificata al noTO 2008 A 000489 il brevetto
stato registrato in data 07/03/2011, col no 0001386595; la documentazione
e qui riportata in copia quale Allegato no?2 che é arte integrante di questa
mia Relazione.

In sostanza l'invenzione é relativa ad un carrello a guida automatica
regolato con sistema ad infrarossi che consente la movimentazione
automatica del carrello stesso in ambiente libero.

Questa invenzione pud anche essere considerata com lementare al
sistema recedente; infatti la iattaforma esaminata al recedente brevetto
puo essere movimentata con sistemi semplici di movimentazione a binario
uO essere s ostata tramite normali carrellicomandati da ersonale o, se si
desidera ottenere la massima automazione, wuoOessere movimentata
utilizzando carrelli automatici quali-quelli oggetto del presente brevetto.

Il macchinario che qui si considera fa parte della categoria dei cosiddetti

AGV Automated Guided Vehicle e cioé dei sistemia guida automatica.

- Perizia stima Bromas -
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Normalmente guesti sono reaolati utilizzando un sistema a laser che
seouendo il seonale rilanciato da una serie di catarifranoenti distribuiti in

maniera nota e mappata nell'ambiente in cuiil carrello si muove consente

al sistema di_muoversi autonomamente secondo le disposizioni imgartite

dal sistema informatico.

In oenerale i sistemi che utilizzano questa tecnolooia hanno alcuni limiti che

ROssano essere arginati dal sistema di cui al P-resente brevetto.

Infatti i sistemi che utilizzano la tecnoloQia laser necessitano di piani

particolarmente precisi e pertanto non riescono a muoversi laddove si

trovano ad operare in piani inclinati 0 comunque laddove il piano di

movimento del carrello non sia particolarmente uniforme.

Il sistema laser & ROi abbastanza lento in quanto il sistema di controllo del

carrello deve owviamente verificare con buona frequenza la sua

collocazione nell'ambiente e per fare cio il sistema deve per forza fermarsi

e pertanto visono continui tempi di inattivita.

Quanto brevettato utilizza invece un sistema ad infrarossi che & assai Qju

duttile del precedente.

Anche in questo caso devono esserci disposti nell'ambiente di lavoro una

serie di sensori che interagiscono col sistema di comando Qer consentire

allo stesso di conoscere il punto dove lo stesso si trova e
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conseguentemente, il percorso da fare; tali sensori non sono semplici

catarifranQenti passivi, come nel caso precedente ma riescono ad

* PfIA'O

interaQire con la centralina di comando e pertanto sono da considerarsi

attivi meglio attivabili.

Tali sensori infatti vengono attivati dal segnale infrarosso lanciato dalla

-Pagno 6 di 15-
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centralina oresente sul carrello e rimandano quando attivati, un segnale

semore infrarosso alla stessa cosi da consentire alla centralina di

determinare la propria posizione.

liner la

— — — movimento e non necessitano né che il sistema abbia un uhico prao-h=g=n----t= —

—— —— — — definito  né che il sistema si fermi continuamente |allo scope-&H -defirFre.la

+ — — —  propria posizione.

Il carrello di cui al brevetto e poi dotato di due telecamere stereoscopicke-{— — — — — — —

— ad alta definizione in Qrado di verificare la oresenza di ostacoli nel

percorso cosida evitarli nonché di vedere continuamente i sensori detti e

—————— (didd distEante aga"t-b-it-carrel b, n o vieHto-&- Uetd, [6-+-

1
evitando itempi morti per il riposizionamento classici delle altre tecnologie .

in uso. ( \ I
Risulta evidentissima I'enorme flessibilita di un sistema quale quello qui T )
e | N =-
ind_ato rispetto_ai sistemi O'lHrt=fz=at=ir — — — e

| |
—_—— — — — Utilizzando un sistema quale guello indicato nel breyetto (

e possibile Qestire

in  maniera completamente  automatizzata un maQazzino senza

l'inserimento di particolari vincoli, quali binari o altri idonei meccanismi che

consentano la movimentazione della merce.

Seguendo quanto dichiarato dalla Richiedente e per quanto € stato

obiettivamente accertabile il sistema € stato industrializzato dalla Bromas

Srl ed é stato commercialmente denominato "Livery NaviQator".
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